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.~ Bing Werke, vorm. Gebr. Bing A.-G. in Niirnberg
Anlaufvorrichtung fiir Spielzeugmotoren, insbesondere fiir Synchronmotoren
Patentiert im Deutschen Reiche vom 24. Februar 1931 ab

Die bisher bekannten Amnlaufvorrichtungen
fiir Spielzeugmotoren haben den Nachteil,
daB sie entweder im Aufbau sehr verwickelt
sind oder ihre Bedienung mehrere Handgriffe
erfordert. ,

Die Erfindung vermeidet diese Nachteile,
indem sie das zum Betrieb des Motors erfor-
derliche magnetische Feld gleichzeitig zur Be-
titigung der Anlaufvorrichtung benutzt. Ge-
miB der Erfindung ist ein Schenkel des An-
triebsmagneten drehbar gelagert, der seine
Bewegung im Augenblick des Eimschaltens
auf die auf der Motorwelle sitzenden Antriebs-
glieder iibertrigt.

Auf der Zeichnung ist die Erfindung in
einem Ausfithrungsbeispiel dargestellt, und
zwar zeigen

Abb. 1 die Vorrichtung in Seitenansicht und
in Ruhelage und

Abb. 2 in Arbeitsstellung.

Der Antriebsmagnet des Motors besteht aus
einem feststehenden Schenkel 4 mit einem
rechtwinklig dazu stehenden Kern b, iiber den
eine Erregerspulec gewickelt ist. Ein dem
Schenkele #hnlicher Schenkel oder Hebel-
armd ist um einen ortsfesten Bolzene dreh-
bar so gelagert, daB er mit den Teilen &
und b einen den Liuferf U-férmig umgrei-
fenden Magneten bildet. Nahe dem frei schwin-

genden Ende des Hebelarmesd ist eine win- |

kelférmig gestaltete Klinke g gelagert, deren
Schwenkbereich durch einen Anschlagh be-
grenzt ist und die durch eine Federi gegen
den Anschlagh gezogen wird. Die auf den
Anschlag 2z wirkende Federkraft zieht auch
den Hebelarmd in die durch Abb.1 darge-
stellte untere Ruhelage. Dabei legt sich das
Endek des lingeren Schenkels der Klinke g
in ein auf der Liuferachser sitzendes Zahn-
rad m.

Die Wirkungsweise der Vorrichtung ist fol-
gende:

Im abgeschalteten, also stromlosen Zu-
stande des Motors nehmen der Schenkel d
und die Klinkeyg, & die in Abb. 1 veranschau-
lichte Stellung ein, d.h. die Klinke g stiitzt
sich am Anschlagh ab, und der drehbare
Magnetschenkeld ist mach wumten gezogen,
wihrend das Klinkenendek in die Zihne des
Radesm eingreift.

Wird der Strom eingeschaltet, so zieht der
Magneta,c den Schenkeld unter Uberwin-
dung der Kraft der Feder{ in die durch

die Abb.2 veranschaulichte Lage an. Da-
durch wird durch die in das Zahnradm <in-
greifende Klinke g, 2 dem Liufer f ein Dreh-
impuls erteilt. Durch bestimmte Abmessungen
der Klinkeg, £ des Durchmessers des Zahn-
radesm und durch eine entsprechende Wahl

‘der Anzugskraft des Magnetena, ¢, b kann der

dem Liaufer f erteilte Drehimpuls so bemessen

- werden, daB er zur Aufrechterhaltung der dem

Motor charakteristischen Drehzahl gentigt.

Das Zahnrad m kann anstatt auf der Liu-
ferwelle auch auf der Welle eines Vorgeleges
sitzen. Es konnen auch der Magnetschenkel
oder beide Schenkele wund d drehbar ge-
lagert sein, die mittels Klinken auf eine oder
auch auf beiden Seiten des Laufers angeord-
nete Zahnrider einwirken. Die Einrichtung
kann dabei so getroffen sein, dal beide Schen-
kel durch eine besondere Schaltvorrichtung
wahlweise so gesteuert werden konnen, daf
der eine Schenkel dem L#ufer einen Dreh-
impuls in einem Sinn. und der andere Schen-
kel dem Laufer einen Drehimpuls im ent-
gegengesetzten Sinn erteilt.

PATENTANSPRUCHE:

1. Anlaufvorrichtung fiir Spielzeugmoto-
ren, insbesondere fiir Synchronmotoren,
- dadurch gekennzeichnet, dal der eine
Schenkel des Magneten drehbar gelagert
ist und seine durch den magnetischen Zug
eingeleitete Bewegung im Augenblick des
Einschaltens auf den Liufer des Motors
ibertragt. '

2. Anlaufvorrichtung nach Anspruch i,
dadurch gekennzeichnet, daB der eine (d)
oder auch beide Schenkel (2,d) eines den
Laufer (f) U-férmig umgreifenden Elek-
tromagneten (e, b, d) um eine Achse
schwenkbar gelagert sind und an ihren
frei schwingenden Enden Klinken (g, &)
tragen, die in mit dem Laufer (f) ge-
kuppelte Zahnrider (m) eingreifen und
die unter der Wirkung einer Feder (i)
stehen, welche sowohl die Klinken wie die
Schenkel in ihre Ruhelage ziehen.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB bei der
Anordnung von zweli Magnetschenkeln
durch eine Schaltvorrichtung der eine oder
andere Schenkel dem Liufer einen Dreh-
impuls im einen oder im entgegengesetzten
Drehsinn erteilt.
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